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ДИНАМО-ГЕНЕРАТОРНЫЙ ЛЕЖАЧИЙ ПОЛИЦЕЙСКИЙ  
С УМНЫМ ОСВЕЩЕНИЕМ НА БАЗЕ ARDUINO 

 
Введение. Множество организаций ищет способы получения безопасной и экологически чистой 

энергии, при этом предпочтение отдается возобновляемым источникам, таким как солнечная, ветровая  
и гидроэнергия. 

Принцип работы ветро- и гидрогенераторов заключается в преобразовании кинетической энергии воз-
душных масс и водных потоков в электрическую, механическую, тепловую или другую форму энергии. 

Целью данной работы является сборка макета устройства для выработки энергии, которое можно 
использовать в качестве лежачего полицейского и умного освещения. 

Основная часть. Динамо-машина, или генератор электрического тока, это устройство, которое преоб-
разует в электрическую энергию другие состояния энергии: тепловую, механическую, химическую. До се-
годняшнего дня остаются популярными велосипедные генераторы, питающие фары и задние фонари. 

Динамо-машина генерирует электрическую энергию благодаря принципу электромагнитной индук-
ции. Обычно такое устройство конвертирует именно механические воздействия прямо в электрические им-
пульсных. В его составе — ротор (открытая проволочная обмотка) и статор, в котором расположены полюса 
магнита. Ротор, не прекращая движения, все время вращается в силовом магнитном поле, что неизбежно 
приводит к возникновению тока в обмотке. 

Схему своего устройства динамо-машины следующуя: вращающийся проводник, или ротор, пересе-
кает магнитное поле и в нем генерируется электрический ток; концы ротора подведены к кольцу (коллектор), 
через них и прижимные щётки ток перемещается в электрическую сеть. 

В данной работе для выработки энергии используется велосипедная динамо-машина, генерирующая 
переменный ток с напряжением в 6 Вольт и мощностью в 12 Ватт модифицированная специальной ручкой 
для создания необходимого крутящего момента (рисунок 1). 

С целью распределения энергии и систематизации подключения эле-
ментов используется клеммная колода, в которую параллельно к динамо--
генератору подключены светодиодный индикатор поступления энергии и 
выпрямитель на основе диодного моста, который подключён к кабелю micro 
USB [1]. Описанные компоненты представлены на рисунке 2. 

Для получения энергии необходимо резким ударом пальцев об ручку 
привести динамо-генератор в движение, после чего энергия через кабель micro 
USB поступит на аккумулятор, энергию от которого можно будет использовать 
для разных целей, в том числе и питания освещения, собранного на плате 
Arduino. Устройство в сборе представлено на рисунке 3. 

Система умного освещения лежачего полицейского представляет собой 
источник света, который активируется, если датчик света фиксирует недоста-
точную освещённость. Макет данной системы базируется на микроконтроллере 
Arduino Uno и использует светодиод (как источник света) и фоторезистор (как 
датчик света). Светодиод подключается к пину ~10 и через резистор  
к пину Gnd [2]. Фоторезистор в свою очередь подключается к пину 5V и через 
ещё один резистор к пинам A0 и GND. Схема сборки устройства на рисунке 4. 

 

Рисунок 1 — Модифицированная 
динамомашина 
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Рисунок 2 — Светодиодный индикатор, выпрямитель на основе диодного моста, 
кабель micro USB

 

 
 

Рисунок 3 — Устройство в сборе 
 

Рисунок 4 — Схема сборки устройства 

 
Для сборки были применены следующие датчики и компоненты: 
1. Плата Arduino Uno. 
2. Светодиод. 
3. Резистор 1 и 10 кОм (2 штуки). 
4. Фоторезистор. 
Заключение. Сборка макета динамо-генераторного лежачего полицейского с умным освещением на 

базе Arduino как показывает практика требует значительных умственных и творческих усилий, а также 
наличия теоретических и практических знаний в электротехнике, навыков пайки электрооборудования,  
а также разработки в Arduino IDE. 

Проведенное тестирование системы умного освещения на Arduino Uno позволяет сделать вывод  
о работоспособности программного кода и его полному соответствии заданию.  

Для полной реализации макета также можно разработать более совершенный привод, который по-
зволит увеличить получаемый крутящий момент, а также сделать выработку электроэнергии динамо-гене-
ратором более стабильной. 
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Введение. Современные предприятия активно используют практику предварительных заказов как 
инструмент повышения клиентской лояльности и оптимизации бизнес-процессов. Эффективный учет таких 
заказов, анализ их структуры и динамики становятся критически важными для планирования закупок, 
управления ресурсами и персоналом, а также минимизации рисков перепроизводства или дефицита товаров. 
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